MOVIMIENTOS EN EL PLANO

Ejercicion®1.-

a) Aplicaunatraslacion de vector t (3,-2) alas figuras F, y F,.

Y

b) ¢Qué habriamos obtenido en cada caso si, en lugar de aplicar la traslacién, hubiéramos aplicado una
simetria cuyo eje fuera el eje X?

Y

Ejercicio n® 2.-
Dibuja el pentdgono de vértices A(1, 4), B(4,5), C(5, 2), D(4,0) y E(1, 1).

a) Aplicaleunatraslacion de vector t (-2, —5).

b) Aplica al pentadgono inicial (de vértices ABCDE) una simetria cuyo eje sea el eje Y.



Ejercicio n°® 3.-

a) Obtén lafiguratransformada de F al aplicarle una simetria de eje e.

Y e

b) Dibuja el triangulo de vértices A(0O, 1), B(2,4) y C(0, 5), y aplicale un giro con centro en el origen y angulo a
=90°.




Ejercicio n®4.-

a) Dibujalafigura que se obtiene al aplicarle a F una simetria de eje e.

e Y

b) Dibuja el triangulo de vértices A(0, -1), B(2,-2) y C(0, —4), y obtén su transformado al aplicarle un giro con
centro en el origen y angulo a =-90°.

Y

Ejercicio n°5.-

a) Aplicaalafigura F unatraslacionde vector t (4,-5).

Y




b) Aplica un giro de centro en O y angulo o =90° al triAngulo ABC. Sefiala como A'B'C' las imagenes de
cada uno de los vértices.

Y

Ejercicio n®6.-

Llamamos T alatraslaciénde vector t(-2,6) y G algirodecentro O(0,0) y angulo
o =90°.

Dibuja la figura de vértices A(2, -1), B(4, -2), C4, -3) y D(2, -4), y obtén su transformada mediante T
compuesto con G.




Ejercicio n®7.-

Llamamos T alatraslacién de vector f(3, 4) y S alasimetriade gje e.
Transforma la figura F mediante S compuesto con T.

Y

Ejercicio n°®8.-

Llamamos T, y T, alas traslaciones cuyos vectores respectivos son t,(-2,3) y t,(3,4)
vértices A(3,-1), B(6,-1), C(3,-4) y D(1, -2).

a) Transformala figura anterior mediante T, compuesto con T;.

b) Di cuales son las coordenadas del vector correspondiente a la traslacion

T, compuesto con T;.

"Dibuja

la figura de



Ejercicio n®9.-

Llamamos S; alasimetriade eje e; y S, ala simetria de eje e,. Dibuja el cuadrilatero de vértices A(1, -2),
B(2,-3), C(1,-6) y D(-1, -3), y obtén su transformado mediante S; compuesto con S,.

Y

€y

€,

Ejercicio n° 10.-

Llamamos T alatraslacionde vector f(—l, 3) y S alasimetriade eje e.

Dibuja la figura, F, de vértices A(4, 1), B(7, 1), C(6, -1) y D(2, -1) y obtén su transformada mediante la
composicion de T con S.

e Y




Ejercicio n® 11.-

Pon dos ejemplos de figuras diferentes que sean dobles mediante una simetria de eje e.

Y

Ejercicio n®12.-

Dibuja tres rectas tales que queden invariantes al aplicarlas una simetria cuyo eje sea e.

Y

Ejercicio n® 13.-

Encuentraun vector, t, talquelarecta r quedeinvariante mediante la traslacién cuyo
vector sea t.

Y

x|\




Ejercicio n° 14.-

Encuentra dos transformaciones diferentes que dejen invariante un hexagono regular.

Ejercicio n° 15.-

Encuentra dos figuras diferentes que sean dobles mediante un giro de centro O(0, 0) y angulo o = 60°.

Ejercicio n° 16.-

a) Describe un giro que transforme F; en F,.

b) Describe un movimiento que transforme F; en Fs.

Ejercicio n® 17.-

a) Describe un movimiento que transforme F; en F,.

b) Describe otro movimiento que transforme F; en Fs.



Ejercicio n° 18.-

a) Describe un movimiento que transforme F; en F,.

b) Describe otro movimiento que transforme F; en Fs.

Ejercicio n° 19.-

Encuentra una traslacion, un giro y una simetria que transforme el cuadrado F en el cuadrado F'.

Ejercicio n° 20.-

a) Describe un giro que transforme F; en F,.

b) Describe un movimiento que transforme F; en Fs.



SOLUCION EJERCICIOS MOVIMIENTOS EN EL
PLANO

Ejercicio n®1.-

a) Aplicaunatraslacion de vector t (3, -2) alas figuras F, y F,.

Y

b) ¢Qué habriamos obtenido en cada caso si, en lugar de aplicar la traslacion, hubiéramos aplicado una
simetria cuyo eje fuera el eje X?

Y

Solucioén:
a) Y b) Y
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Ejercicio n® 2.-
Dibuja el pentagono de vértices A(, 4), B(4, 5), C(5,2), D(4,0) y E(1, 1).

a) Aplicaleunatraslacion de vector t (-2, —5).

b) Aplica al pentdgono inicial (de vértices ABCDE) una simetria cuyo eje sea el eje Y.

Y

Solucién:




Ejercicio n° 3.-

a) Obtén lafiguratransformada de F al aplicarle una simetria de eje e.

Y e

b) Dibuja el triangulo de vértices A(0, 1), B(2,4) y C(0, 5), y aplicale un giro con centro en el origen y angulo o

=90°,
Y
X
Solucién:
Y e Y
a) b) c
B
B
A
X a A o X
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Ejercicio n°4.-

a) Dibujalafigura que se obtiene al aplicarle a F una simetria de eje e.

€

)

Y

b) Dibuja el triAngulo de vértices A(0, -1), B(2,-2) y C(0, —4), y obtén su transformado al aplicarle un giro con

centro en el origen y angulo o =-90°.

Y

Solucioén:

a)

e

b)

[vs]
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Ejercicio n°5.-

a) Aplicaalafigura F unatraslacionde vector f(4,—5).

Y|

b) Aplica un giro de centro en O y angulo o =90° al triAngulo ABC. Sefiala como A'B'C' las imagenes de

cada uno de los vértices.

Y

Solucioén:

i)

b)

|w
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Ejercicio n®6.-

Llamamos T alatraslacionde vector t(-2,6) y G algirodecentro O(0,0) y angulo
o = 90°,

Dibuja la figura de vértices A(2, -1),
compuesto con G.

B(4, -2), C(4, -3) y D(2, -4), y obtén su transformada mediante T

Solucioén:

Aplicamos T y después G.

F T F! G F”

La figura resultante es F".

O ®

A

A

D"

O W
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Ejercicio n®7.-

Llamamos T alatraslacién de vector f(3, 4) y S alasimetriade gje e.
Transforma la figura F mediante S compuesto con T.

Y e

Solucioén:

Aplicamos S y después T. La figura resultante es F".

F—=SF—T>F"




Ejercicio n°®8.-

Llamamos T, y T, alas traslaciones cuyos vectores respectivos son t,(~2,3) y t,(3,4)
vértices A(3, -1), B(6,-1), C(3,-4) y D(1, -2).

a) Transformala figura anterior mediante T, compuesto con T;.

b) Di cuales son las coordenadas del vector correspondiente a la traslacion

T, compuesto con T;.

Solucién:

a) Aplicamos T, y después T,. La figura resultante es F":

F T, F ' T F "

n"
=4

Q

B"

©

m

)

b) También podriamos haber obtenido directamente F" aplicando a F una traslacion

de vector t,+t, =(1, 7).

"Dibuja

la

figura de
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Ejercicio n®9.-

Llamamos S; alasimetriade eje e; y S, ala simetria de eje e,. Dibuja el cuadrilatero de vértices A(1, -2),
B(2,-3), C(1,-6) y D(-1, -3), y obtén su transformado mediante S; compuesto con S,.

Y

€y

€,

Solucion:
Aplicamos S; y después S,. La figura resultante es F".

F—2 F % F"

Y
€1
D"
Cll A"
. €;
P A
X
D' A

©
V]




Ejercicio n° 10.-

Llamamos T alatraslacionde vector f(—l, 3) y S alasimetriade eje e.

Dibuja la figura, F, de vértices A4, 1), B(7, 1), C(6, -1) y D(2, -1) y obtén su transformada mediante la

composicion de T con S.

e

Solucioén:

Aplicamos T y después S. La figura resultante es F":

F T Fr S Flr

A

Q

B

O
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Ejercicio n® 11.-

Pon dos ejemplos de figuras diferentes que sean dobles mediante una simetria de eje e.

Y

Solucién:

Hay muchas. Por ejemplo, podemos considerar alguna de las siguientes:

Y

Ejercicio n®12.-

Dibuja tres rectas tales que queden invariantes al aplicarlas una simetria cuyo eje sea e.

Y




Solucién:

Todas las rectas perpendiculares a e permanecen invariantes cuando aplicamos una simetria cuyo eje sea e.

El propio eje e también permanece invariante.

Y

r

r3 l2

Ejercicio n® 13.-

Encuentraun vector, t, talquelarecta r quedeinvariante mediantelatraslacién cuyo

vector sea t.

Y

x|\

Solucioén:

Cualquier vector que sea paralelo a la recta es vélido.

Por ejemplo, podemos tomar t (3, 1), 0 cualquier otro vector que sea proporcional a él.

Y




Ejercicio n° 14.-

Encuentra dos transformaciones diferentes que dejen invariante un hexagono regular.

Solucioén:
Hay muchas. Por ejemplo, podemos considerar las siguientes:

Simetria de eje e. Giro de centro O y angulo o = 60°.

JAN

Ejercicio n° 15.-

Encuentra dos figuras diferentes que sean dobles mediante un giro de centro O(0, 0) y angulo o = 60°.
Solucion:

Por ejemplo, una circunferencia de centro en O(0, 0), o un hexagono regular, también centrado en O(0, 0):

% %

) ™ / A

/ \
60° 60°
o) X 6) X

\ /

‘\ % \ /

Ejercicio n° 16.-
Y
1%

a) Describe un giro que transforme F; en F,.

b) Describe un movimiento que transforme F; en Fs.
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Solucién:

a) Giro de centro O(0,0) y angulo o =90°.

b) Simetria cuyo eje sealarecta x=3.

Ejercicio n® 17.-

a) Describe un movimiento que transforme F; en F,.

b) Describe otro movimiento que transforme F; en Fs.

Solucién:

a) Simetria cuyo eje es larecta y = 5.

b) Traslacion de vector t(-8,-3).

Ejercicio n° 18.-

a) Describe un movimiento que transforme F, en F,.

b) Describe otro movimiento que transforme F; en Fs.
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Solucién:

a) Simetria cuyo eje es el eje .

b) Traslacion de vector t(5,-6).

Ejercicio n° 19.-

Encuentra una traslacién, un giro y una simetria que transforme el cuadrado F en el cuadrado F'.

Solucién:

Traslacion de vector t| (3,0):

Giro de centro O y angulo o =-90°:

=N
o

Simetria de eje e:

I |
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Ejercicio n° 20.-

a) Describe un giro que transforme F; en F,.

b) Describe un movimiento que transforme F; en Fs.

Solucién:

a) Giro de centro en O(0, 0) y &ngulo a = -90°.

b) Traslacion de vector t(-7, 2).
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